C.B.N°11 APPLICATIONS LINEAIRES CORRECTION

Soit E =R?® le R -espace vectoriel muni de sa base canoréjée ; & ).

On définit 'endomorphisméde E par : f(x;y ;2 =(X+3y—z; X+ 3y—-z;Xx-y+2)

1. Déterminer la matrice dedans la basg.
-1 3 -1
mat, (f)=|-1 3 -1
1 -1 1
2. Déterminer une base de K@r¢t une base de Iifj(

Ker(f) = Vect{(-1;0; 1)} ; Im(f)=Vect{(-1;-1;1);(3;3;-1)}.

3. SoitZ’ ' =(e'1;e’2;€e’3) avece=g+e,eh=-a+g ete;=g+te+ea.

Montrer queg’ est une base de E.

On montre que c’est une famille libre, de cardBal dim(E).

4. Déterminer la matrice dadans la basg .

mat. (f)=

S o N

0
0
0

F o O
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C.B.N°11 APPLICATIONS LINEAIRES CORRECTION

Soit E =R? le R -espace vectoriel muni de sa base canoréée ; &; ).

On définit l'endomorphisméde E par : f(x;y ;2 =(-2x+5y— 3;-3x + 6y — X ; -X +Y).

1. Déterminer la matrice dedans la basg.

-2 5 -3
mat,(f)=|-3 6 -3
-1 1 0

2. Déterminer une base de K@rét une base de Ii)(

Ker(f) = Vect{(1;1; 1)} ; Im(f) =Vect{(-2;-3;-1);(5,;6; 1)}

3. SoitZ’ =(e'1;e’»;€e’3) avece = a+e,eh=-gt+tgetez=gt+tete.

Montrer queg’ est une base de E.

On montre que c’est une famille libre, de cardBal dim(E).

4. Déterminer la matrice dedans la basg .

mat,. ()=

O o W

0 O
1 0
0 O
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